
附件2：

报价人应根据以下基本要求格式提供相关产品及参数说明，可高于基本要求提供更优化设备及更详细参数清单，以此作为单个附件，做为技术评估及产品验收的参数依据。（详见下表）

	停车场管理系统硬件设备参数说明表

	序号
	产品特性主要功能要求
	参数详情
	是否支持
	备注

	1
	视频车辆检测、车牌识别应采用车牌自动识别算法技术，可实现全天候工作。基于LPR识别系统提高了识别的速度和准确性；可识别的最小号牌宽度为    个像素
	　
	　
	　

	2
	支持网络识别高清摄像机低照度，高灵敏度，捕捉运动图像无锯齿
	　
	　
	　

	3
	采用高性能、功能强大的可编程媒体处理器，内置（ARM CortexA    ）和高速视频协处理器，稳定可靠，低功耗。
	　
	　
	　

	4
	支持DC自动光圈镜头
	　
	　
	　

	6
	自动道闸(挡车器)
	　
	　
	　

	8
	手动按钮可作 “升闸”、“降闸”及“停止” 操作
	　
	　
	　

	9
	无线遥控可作 “升闸”、“降闸”及“停止” 操作
	　
	　
	　

	10
	停电自动解锁、停电后可用摇把手动抬杆
	　
	　
	　

	11
	具有便于维护与调试的“自栓模式”
	　
	　
	　

	12
	可选配车辆检测器，使具有“车过自动落闸”“防砸车”或“冲闸自动抬杆”功能。
	　
	　
	　

	13
	可选配路闸及通道两对红绿灯
	　
	　
	　

	14
	备丰富的底层控制及状态返回指令，使收费系统电脑可对道闸作最完备的控制
	　
	　
	　

	15
	可根据客户需要增加其它特殊功能
	　
	　
	　

	17
	外形美观大方，结构小巧，箱体采用不锈钢等，坚固防水
	　
	　
	　

	18
	采用电动机的减速机构、传动机构来实现闸杆的升降
	　
	　
	　

	19
	具备软件陷阱与硬件看门狗的单片机控制，永不死机
	　
	　
	　

	20
	采用精密的全自动平衡机构使任意位置静态力距为零，从而最大限度的减小驱动功率和延长机体寿命
	　
	　
	　

	21
	箱体采用先进的防水结构及抗老化的室外型喷塑处理，坚固耐用，不退色
	　
	　
	　

	22
	配上地感检测保护装置，以及先进的压力电波检测技术，可有效防止砸车现象发生
	　
	　
	　

	23
	闸杆升降平缓、可靠、升降时间<   秒，当闸杆长度超过   米时，一般需要安装叉杆
	　
	　
	　

	24
	电气特性
	　
	　
	　

	25
	集光、电、机械控制于一体，操作灵活、方便，使用安全、可靠
	　
	　
	　

	26
	采用磁感应霍尔器件进行行程控制，非接触工作，永无磨损偏移.
	　
	　
	　

	27
	采用光电耦合、无触点、过零导通技术，主控板无火花干扰，高可靠工作
	　
	　
	　

	28
	采用升降超时与电机过热保护，防止电闸非正常损坏
	　
	　
	　

	29
	采用双重机械行程开关，进行切电总保护
	　
	　
	　

	30
	二：相关说明要求：
	　
	　
	　

	31
	电机:蜗轮、蜗杆变速机械结构，散热快、运行平稳、使用寿命更长.
	　
	　
	　

	32
	控制系统:采用数字式芯片技术,误动工作接近零,采用弱电控制强电方式,无漏电、触点无老死现象,运行中,安全稳定。设有延时保护功能,和双生自锁功能,防止在道闸关闭状态下的人为抬杆.
	　
	　
	　

	33
	缓冲平衡机构:保证闸杆永久起杆垂直,落杆水平,准确平稳.
	　
	　
	　

	34
	非等速运行机构,使闸杆慢起动,快运行,慢停止,排除闸杆在运行起、止中带来的抖动.
	　
	　
	　

	35
	闸杆永久性   度角运行机构：免除故障而带来的   度运转的意外事故发生.
	　
	　
	　

	36
	热保护装置：马达设智能过热保护系统，在频繁的使用下，控制马达的温升，使马达不易烧坏。
	　
	　
	　

	37
	主机采用高灵敏度限位开关控制、起落、杆到位准确。
	　
	　
	　

	38
	机箱：    X   X    MM主材采用，   *    mm的钢板，表面处理工艺为除锈、酸洗、水洗、烘干、颜色处理，采用先进的电泳工艺，使颜料离子与金属离子有机结合，抗紫外线，在阳光下暴晒不易变色。
	　
	　
	　

	39
	手动起落杆机构：防止停电状态下闸杆的起落操作。
	　
	　
	　

	40
	使用寿命长达    万次以上。
	　
	　
	　

	41
	闸杆规格
	　
	　
	　

	42
	主材采用高强度锌铝合金，壁厚大于等于   *    mm.
	　
	　
	　

	43
	表面采用黄黑或白红相间    M的反光膜
	　
	　
	　


	44
	收费标准，缴费流程等指示牌共4块
	　
	　
	　




